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© Disposltif pour retlrer des gants contamines. 

@ Dispositif pour retirer des gants ou des sur- 
bottes contamines. 

L'invention concerns un dispositif pour reti- 
rer des vetements de protection, teJs que des 
gants ou des surbottes, qui ont 6t6 contamines 
tors de contacts avec des produits ou des objets 
toxiques. Ce dispositif comporte une botte (4) 
d'enlevement des gants dans taquelte I'opera- 
teur introduit sa main gantee. Une depression 
est creee dans cette botte . d'enlevement et 
confinee grdce a un diaphragme (34) venant 
enserrer le poignet de I'operateur. Un obtura- 
teur (17) associe a une vanne (13) et a un 
opercule (5) permet, lorsque le gant est retire, 
de I'envoyer par aspiration vers un receptacle 
de gants contamines. 

L'invention s'applique de facon particuliere 
au domaine nucieaire dans lequel les opera- 
teurs manipulent des produits contamines. 
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La pr£sente invention concerne un dis posit if pour 
retirer des vdtements de protection, tels que des 
gants, qui ont et6 contamines par contact avec des 
produits ou des objets toxiques. 

L'invention trouve des applications dans de norrv 
breux domaines industriels, tels que !e nucleaire, la 
chimieetl'agro-alimentaire. Elie peut egalement s'ap- 
pliquer au domaine de ta sante publique, dans lequel 
le personnel medical peut se trouver au contact de 
substances minerales ou organiques agressives 
et/ou toxiques. 

Dans tous ces domaines, il est souvent n6cessai- 
re de proteger les membres des operateurs et ( plus 
particulierement, leurs mains avec des protections, 
telles que des gants. Differentes sortes de gants peu- 
vent etre utilisees selon les caracteristiques d'agres- 
sivite des produits et objets a: manipuler : ces gants 
peuvent tout aussi bien 8tre des gants noirs de vinyie 
6pais que des gants de latex blanc tres mince ou en- 
core des gants en caoutchouc d'epaisseur moyenne. 

L'utilisation de ces gants pose cependant un pro- 
blems, lorsqu'il s'agit de les retirer sans risque de tou- 
cher la peau avec la surface contaminee du gant. 

Dans la plupart des cas, I'operateur enleve un 
premier gant et se sert alors de sa premiere main li- 
beree pour retirer le second gant. Selon les consi- 
gn es, I'operateur doit retourner progressivement le 
gant en le repliant sur lui-mdme de maniere a enfer- 
mer la contamination. Toutefois, cette operation est 
longue et delicate. Bien souvent, I'operateur, presse 
par le temps, ne respecte pas, ou du moins pas tota- 
lement, les consignes prescrites pour ['enlevement 
des protections et se contamine les mains. 

En plus des risques inherents a la sante du tra- 
vailleur, la contamination peut s'etendre par contact a. 
I'environnement (par exemple : rampe d'escalier, ob- 
jets divers manipules), ce qui necessite des opera- 
tions de decontamination longues et coOteuses. 

Un disposttrf pour enlever des gants a deja. ete 
d6crit dans un document frangais, d6pos6 au nom du 
demandeur et publie sous le num6ro FR-2 601 492. 

Sur la figure 1, on a represents ce dis posit if selon 
Tart anterieur. II est constitue, d'une maniere g6n6ra- 
le, d'un carter 2 comprenant une bolte 4 d'enlevement 
des protections (enlevement des gants), d'un r6cep- 
tacle 6 de recuperation des protections retirees et des 
moyens 8 pour cr6er une depression a I'interieur de 
ladite botte 4 d'enlevement. Ces moyens 8 de depres- 
sion sont relies a la botte 4 d'enlevement par I'inter- 
mediaire d'une canalisation 10 traversant elle-mdme 
des f litres 12 et 14 ayant pour rdle de pieger la conta- 
mination qui s'est deposee sur la surface exterieure 
du gant au cours des manipulations. Les moyens 8 de 
depression, pour cr6er une telle depression, aspirent 
I'air present dans la botte 4 d'enlevement et rejettent 
cet air, qui a ete d6contamin6 par les f iltres 12 et 14, 
par une canalisation 1 6 donnant sur I'exterieur du dis- 
positif. 



Ces moyens 8 de depression sont egalement re- 
lies a un dis positif 18, 19 eiectrique permettant de 
commander lesd its moyens 8 de depression. Selon le 
dispositif de I'art anterieur, ce dispositif eiectrique 

5 comprend une p6dale 18 actionnee par I'operateur 
pour commander la mise en marche de la machine 
d'enlevement des protections. Cette pedale 18 est re- 
liee a un interrupted 19 qui, lorsqu'il estferme, per- 
met d'alimenter en courant eiectrique les moyens 8 de 

w depression. A I'inverse, lorsque I'operateur relSche la 
pression sur la pedale 18, I'interrupteur 19 s'ouvre, le 
courant est coupe et ('aspiration par les moyens 8 de 
depression est arr6t6e. 

Cette bolte 4 d'enlevement des protections 

15 comporte de facon sch6matique une paroi perfor6e 
qui divise le volume de ladite bolte en deux chambres, 
a savoir une chambre de depression et une chambre 
de reception dont ia forme se rapproche le plus pos- 
sible de celle d'une main, tors de la mise en marche 

20 des moyens 8 de depression, une depression est 
creee dans la chambre de depression de la bolte 4 
d'enlevement, cette depression ayant pour effet de 
decoder le gant de la main de I'operateur. 

La bolte 4 d'enlevement a pour caracteristique de 

25 s'ouvrir selon une articulation horizontale, ce qui per- 
met au gant retire de la main de I'operateur de tomber 
dans le receptacle 6 place physiquement sous ladite 
botte 4 d'enlevement des gants. Le principe de la chu- 
te libre est done utilise pour recup6rer les gants reti- 

30 res dans le receptacle 6. 

Une source lumineuse 20 6met un faisceau lumi- 
neux 22 vers un r6f lecteur 21 qui renvoit ce faisceau 
sur I'eiement recepteur de la cellule. Lorsque le fais- 
ceau 21 est interrompu (presence des mains de l'op6- 

35 rateur), la mise en route des moyens d'aspiration 8 
s'effectue selon une tern porisat ion pr6de>finie, pour 
permettre respectivement ('introduction et I'enldve- 
ment des mains de I'operateur. 

Ce dispositif selon I'art anterieur a pour inconv6- 

40 nient, notamment, de n6cessiter une botte d'enleve- 
ment des protections ayant une forme tres similaire a 
la forme d'une main. De plus, elie necessite I'ouver- 
ture de cette botte d'enlevement pour faire tomber le 
gant dans le receptacle. Par ailleurs, il s'avere, dans 

45 certains cas, que le gant se retourne sur la main lors- 
que I'operateur appuie sur ta pedale de fonctionne- 
ment au moment ou le gant est introduit dans la botte 
d'enlevement des gants. 

La pr6sente invention a justement pour objet de 

so remedier a ces inconv6nients en proposant notam- 
ment des moyens pour retenir le gant sur le bras af in 
qu'il ne se retourne pas a la mise en fonctionnement 
du dispositif, ces moyens assurant de plus une 6tan- 
cheite quasi-parfaite entre la bolte d'enlevement et 

55 I'exterieur. De plus, l'invention propose un systeme 
d'aspiration des gants dans le receptacle, ce systeme 
utilisant les moyens connus de depression. 

De facon plus precise, l'invention a pour objet un 
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dispositif permettant de retirerun vehementde protec- 
tion entile sur un membre du corps d'un utilisateur. Ce 
dispositif comprend : 

- au moins une botte d'enlevement dudit vfite- 
ment compor tant une chambre de reception dans 
laquelle est introduite le membre revStu du vehe- 
ment, une chambre de depression et une paroi 
perforee situee entre lesdites chambre s ; 

- des moyens de depression pour creer une dif- 
ference de pression dans la chambre de recep- 
tion, par rapport a ia pression normale exterieure 
a la botte d'enlevement ; 

- un receptacle, relie par une canalisation a la 
chambre de reception, dans lequel sont stockes 
les vetements de protection retires ; et 

- des moyens de commande de la mise en mar- 
che/arret desdits moyens de depression. 

Ce dispositif se caracterise par le fait qu'il 
comprend des moyens d'6tancheite de la botte d'en- 
levement par rapport a I'exterieur, lesdits moyens 
agissant par pression sur le membre revfitu du vehe- 
ment de protection a retirer. 

Avantageusement, les moyens d'etancheite 
comportent au moins un diaphragme de forme adap- 
table au contour du membre revStu du vehement de 
protection. 

Ce diaphragme peut prendre trois positions : 

- une position de fermeture, dans laquelle il en- 
serre le membre revehu du vehement de protec- 
tion af in d'obtenir I'etancheite entre la botte d'en- 
levement et I'exteneur ; 

- une position d'ouverture, dans laquelle il per- 
met le passage du membre vers ou hors de la bot- 
te d'enlevement ; et 

- une position intermediate de transition, dans 
laquelle il permet un passage contrdle de I'air en- 
tre I'exterieur du membre et I'interieur du vehe- 
ment de protection. 

En outre, le dispositif selon I'invention comprend 
des moyens pour aspirer les vehements retires vers le 
receptacle. Ces moyens comportent un obturateur 
amovibte, situe a la jointure de la chambre de recep- 
tion et de la canalisation, et assurant, dans une pre- 
miere position, une fermeture entre ladite chambre de 
reception et ladite canalisation et, dans une seconde 
position, une ouverture entre lesdites chambre et ca- 
nalisation. 

Pour un meilleur confinement dans la botte d'en- 
levement, les moyens pour aspirer comportent en ou- 
tre un opercule, commande par un moteur, permet- 
tant de fermer hermetiquement la botte d'enlevement 
lors de I'aspiration des vetements vers le receptacle. 

De facon avantageuse, les moyens pour aspirer 
les vetements de protection component en outre une 
vanne assurant un passage de I'air entre I'exterieur et 
la botte d'enlevement, pour la mise a pression norma- 
le dans ladite botte. 

Selon un mode de realisation de I'invention, la ca- 



nalisation comporte, a son embouchure dans le re- 
ceptacle, un compteur de vetements relie electrique- 
ment aux moyens de commande des moyens de de- 
pression pour prevenir lorsque le receptacle est plein. 
5 D'autres avantages et caractenstiques de I'in- 
vention apparaitront au cours de ia description qui va 
suivre, donnee a titre illustratif , mais nullement limita- 
tif, en reference aux dessins dans lesquels : 

- la figure 1, deja decrite, represente le dispositif 
10 d'enlevement des gants selon I'art anterieur ; 

- la figure 2 est une representation schematique 
du dispositif pour retirer des protections corres- 
pondent a I'invention ; 

- la figure 3 est une representation vue de face, 
15 carter de facade enleve, du dispositif represents 

sur la figure 2 ; 

- la figure 4 est une representation schematique 
de la partte superieure du dispositif, c'est-a-dire 
de I'ensemble const itue de la botte d'enlevement 

20 et des moyens d'aspiration directement lies a la- 
dite botte ; 

- la figure 5 represente schematiquement la botte 
d'enlevement dans laquelle I'utilisateur introduit 
sa main gantee ; 

25 - la figure 6 represente la m&me botte d'enleve- 
ment que la figure 5, bole dans laquelle le gant 
se dScolle de la main de I'utilisateur ; 

- la figure 7 represente cette mfime botte d'enle- 
vement dans laquelle le gant s'est decolle de la 

30 main et ou le diaphragme s'ouvre af in que I'utili- 
sateur puisse retirer sa main de la machine ; 

- la figure 8 represente la botte d'enlevement 
lorsque le gant est aspire vers le receptacle ; 

- la figure 9 est une representation fonctionnelle 
35 du procede utilise pour enlever les gants des 

mains d'un utilisateur. 

Durant toute la description qui va suivre, on pren- 
dre, comme exemple de vehements de protection, des 
gants, etant entendu que ce dispositif peut dtre reali- 
40 se de facon particuiiere pour d'autres sortes de vete- 
ments de protection. 

Sur la figure 2, on a represents le dispositif selon 
I'invention. Les references donnees lors de la des- 
cription de la figure 1 seront conservees pour les el6- 
45 ments identiques represents sur la figure 2 et sur les 
figures suivantes. Ce dispositif selon I'invention est 
represente sur cette figure de prof il. 

Un operateur 1 introduit Tune de ses mains gan- 
tees dans la boite 4 d'enlevement des gants. Cette 
so botte 4 est relie e par I'intermSdiaire de la canalisation 
10, du receptacle 6 etde la canalisation 11 , a un filtre 
14 de decontamination lukneme relie par la canalisa- 
tion 9 aux moyens 8 de depression. 

Ces moyens 8 de depression peuvent com porter, 
55 par exemple, une turbine de laquelle dSbouche la ca- 
nalisation 16 d'evacuation de fair en provenance de 
la botte 4 d'enlevement des gants. 

Selon le mode de realisation decritde I'invention, 
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cet air 6vacu6 est d6contamine car passe par le filtre 
14 de decontamination. Ce filtrage d'air est particu- 
lierement int6ressant car il per met de pieger la conta- 
mination qui s'est deposee sur la surface exterieure 
du gant au cours des manipulations effectives par 5 
I'operateur. De cette manure, I'air aspire peut Stre re- 
jete sans risque hors de la machine par la canalisation 
16. 

Selon un autre mode de realisation, visanta sirrv 
plif ier le dispositif selon I'invention, il est possible de 10 
ne pas introduire ce filtre 14, I'air etant alors directe- 
ment aspire par les moyens 8 de depression et rejete 
par la canalisation 16. 

La canalisation 1 0 d'aspiration est egalement re- 
liee, par une de ses extremites, a la botte 4 d'enleve- 1 5 
ment des gants, et par son autre extremite, au recep- 
tacle de gants 6. Le rdle de cette canalisation 10 est 
essentiellement de permettre I'evacuation des gants 
retires et de les conduire jusqu'au receptacle 6. Son 
fonctionnement est lie au fonctionnement des 20 
moyens 13, 15 et 17 d'aspiration des gants, qui sera 
decrit ulterieurement. 

Sur cette figure 2, un tableau de signalisation 24 
permet I'aff ichage d' informations destinees a I'ope- 
rateur. Ces signaux, en effet, informent I'operateur 25 
des possibilites qu'il a de mettre ou de retirer sa main 
(ou ses mains) gant6e(s) ou degantee(s) de la botte 
4 d'enlevement des gants. 

La figure 3 reprSsente le dispositif selon I'inven- 
tion, vue de face. On retrouve sur cette figure la plu- 30 
part des elements constitutifs dudit dispositif et deja 
representes sur la figure 2. 

En effet, on voit sur cette figure, la botte 4 d'en- 
levement vue deface, c'est-a-dire qu'on voit plus pre- 
cisement I'opercule 5 permettant la fermeture de la 35 
botte 4 d'enlevement et done, le confinement d'une 
depression d'air a I'interieur de ladite botte. 

Selon le mode de realisation exprime sur cette fi- 
gure 3, deux bottes 4 et 4A d'enlevement sont repre- 
sentees et done, deux opercules 5 et 5A. En effet, 40 
I'existence de deux bottes 4 et 4A d'enlevement de 
gants permet a I'operateur de retirer ces deux gants 
de facon quasi-simultanee. Elle permet done de ga- 
gner un temps considerable lorsque plusieurs opera- 
teurs desirent retirer leurs gants dans un m6me inter- 45 
valle de temps. 

II est cependant bien evident que le dispositif peut 
ne comporter qu'une seuie botte 4 d'enlevement pour 
certains modes de realisation. 

De meme, un tel dispositif pourrait comporter so 
plus de deux bottes d'enlevement. II est en effet pos- 
sible de realiser, par exemple, un dispositif compor- 
tant deux bottes d'enlevement de gants et deux bottes 
d'enlevement de surbottes. 

Sur cette figure 3, sont egalement representes 55 
les moyens 8 de depression, ainsi que les canalisa- 
tions 10 et 1 0A d'aspiration des gants vers le recep- 
tacle 6. La canalisation 10Areliee a la botte 4A d'en- 



levement des gants rejoint la canalisation 10 en un 
plan de joint sous lequel est positionne un detecteur 
10B de passage des gants. Ainsi, une seule canalisa- 
tion (la canalisation 10 sur la figure), pourvue du de- 
tecteur 10B, d6bouche directement dans le recepta- 
cle 6, ce qui permet le comptage des gants contenus 
dans ledit receptacle 6. 

En effet, selon un mode de realisation, le detec- 
teur 10B peut permettre, non seulement de total iser 
le nombre de gants detectes et done le nombre de 
gants contenus dans le receptacle 6, mais aussi, de 
verifier le passage des deux gants et, quand les deux 
gants ont ete detectes, donner le signal de disponibi- 
lite de la machine. 

De facon a proteger ledit receptacle 6 de la conta- 
mination due au contact des gants, ce receptacle 6 
peut contenir un sac souple 7, par exemple un sac en 
vinyle, qui peut &tre entierement retire lorsqu'il est 
rempli de gants et remplace par un autre sac 7 vide. 
Cette operation de changement de sac 7 est declen- 
chee par le comptage de gants et une signalisation 
optique ou sonore. Sur la figure 3, on montre juste- 
ment un gant 3 en train de tomber dans le sac 7 de 
protection du receptacle 6. 

On voit egalement sur cette figure, le tableau 24 
de signalisation, ainsi qu'un detecteur 21 a infrarou- 
ge. Ce detecteur 21 est situ 6 entre les deux opercules 
5 et 5A. Ce detecteur 21 assure la mise en marche- 
/arret automatique du dispositif et, plus precis6ment, 
de I'ouverture des opercules 5 et 5A qui agit sur une 
prevent ilation. 

En effet, un moto-ventilateur 12, branche sur la 
canalisation 9 assure une preventilation, c'est-a-dire 
un flux d'air allant de I'exterieur vers I'interieur de la 
botte 4 d'enlevement des gants af in d'eviter toute dif- 
fusion d'une pollution interne a la machine vers I'ex- 
terieur. 

Sur la figure 4, on a represente une vue en coupe 
de la partie superieure du dispositif. Cette partie 
comporte notamment la botte 4 d'enlevement des 
gants, les moyens 13, 15 et 17 d'aspiration desdits 
gants et les moyens 34 d'etancherte de la botte 4. 

La botte 4 d'enlevement des gants comprend une 
paroi 30 delimitant deux chambres : une chambre de 
reception 28 de la main gantee de I'operateur et une 
chambre 26 de depression. La chambre 26 est direc- 
tement reliee a la canalisation 10 par laquelle I'air 
contenu dans la chambre 26 est aspire af in que soit 
cree dans ladite chambre 26 une depression. La paroi 
30 est perfbree de facon irreguliere, e'est-a-dire 
qu'elle contient une quantity de trous plus importante 
dans certaines zones que dans d'autres. En effet, la 
zone de la paroi correspondant au poignet de I'ope- 
rateur, lorsque celui-ci aura introduitsa main dans le 
dispositif, est plus perforce de facon a ce qu'un maxi- 
mum de depression penetre a cet endroit dans la 
chambre 28 de reception. En effet la depression 
cr£ee dans la chambre de depression 26 penetre 
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dans la chambre 28 de reception par tes perforations 
32 fabriquees dans la paroi 30. 

Af in de permettre un meilleur confinement de ta 
depression a I'interieur de la boite d'enlevement 4, 
des moyens d'etancheite 34 sont instaltes a I'entree 5 
de tadtte bolte 4. Ces moyens d'etancheite compor- 
tent un diaphragme 34 qui se ferme sur le poignet de 
I'operateur af in de permettre une etancheite quasi 
parfaite de ladite botte 4 d'enlevement des gants. 

Selon un autre mode de realisation de ('invention, 10 
ces moyens d'etancheite peuvent com porter un se- 
cond diaphragme, monte en parallele sur le diagram- 
me 34, assurant I'etancheite du dispositrf lorsque le 
gant revdtu par I'operateur est de taille superieure a 
la taille standard, c'est-a-dire lorsque le gant monte w 
plus haut que le poignet. 

Ce diaphragme 34 peut prendre trois positions : 

- une position d'ouverture, telle que montree sur 
la figure 4, dans laquelle il est totalement ouvert 

et permet le libre passage de la main de I'opera- 20 
teur ; 

- une position de fermeture dans laquelle il per- 
met de fermer hermetiquement I'entree de la bot- 
te 4, en se positionnant autour du poignet gante 

de I'operateur ; 25 

- une position intermediate de transition -dia- 
phragme en mouvement- dans laquelle ie dia- 
phragme est legerement ouvert de facon a per- 
mettre aux gants de se decoder du poignet de 
I'operateur, mais dans laquelle, egalement, il em- 30 
peche I'operateur de ressortir sa main du dispo- 
sitrf. 

Ce diaphragme est actionne a partir d'un moteur 
36. Le rdle de ce diaphragme 34 sera decrit de facon 
plus detaiilee dans la suite de la description. 35 

Une bolte 19 contenantun obturateur 17 estfixee 
a I'arriere de la botte 4 d'enlevement des gants. Selon 
la position de cet obturateur, son rdle est de permettre 
la creation d'une depression dans la zone de depres- 
sion 26, ou bien de permettre I'aspiration du gant hors 40 
de la boTte 4 d'enlevement du gant, lorsque la main de 
I'utilisateur est retiree dudit gant. 

En effet, lorsque I'obturateur est dans une posi- 
tion 17B, il assure la fermeture 40 de la chambre 28 
de reception et, en meme temps, I'ouverture 42 de la 45 
chambre 26 de depression. Dans cette position 17B, 
I'obturateur permet de creer la depression dans la 
chambre 26 de depression. Au contra ire, dans sa po- 
sition 17A, I'obturateur permet la fermeture du passa- 
ge 42 de la chambre 26 de depression et, en meme $0 
temps, I'ouverture du passage 40 de la chambre 28 
de reception. Dans cette position 17A, I'obturateur 
permet d'aspirer le gant, alors libere de la main de 
I'operateur, et se trouvant dans la chambre 28 de re- 
ception. Le mouvement de I'obturateur 17 est 55 
commande a partir d'un dispositrf 1 5 pouvant etre, par 
exemple, un electro-aimant 

Afin de facil iter I'aspiration du gant dans la cana- 



lisation 10 (lorsque le gant a ete libere de la main de 
I'operateur) une electro-vanne 13 est ouverte de fa- 
con a faire penetrer, a I'interieur de la boite 4 d'enle- 
vement des gants, de I'air a la pression atmospheri- 
que provenantde I'exterieur du dispositif. Cette intro- . 
duction d'air a la pression atmospherique permet de 
realiser a I'interieur de la boite 4 d'enlevement, une 
depression permettant I'aspiration du gant dans la ca- 
nalisation 10 reliee au receptacle 6. L'ouverture de 
I'electro-vanne 13 debouche dans la chambre 26 de 
depression. L'airainsi introduit dans cette chambre 26 
penetre, par I'intermediaire des perforations 32 de la 
paroi 30, a I'interieur de la chambre de reception 28 
poussant ainsi le gant libere de la main de I'operateur 
vers la canalisation 10. 

Afin de faciliter le confinement de I'air dans la boT- 
te 4 d'enlevement des gants, un opercule 5, actionne 
par un moteur 38, vient fermer ladite boite d'enleve- 
ment 4 lorsque I'operateur a retire sa main. . 

Sur les figures 5, 6, 7 et 8, on a represents dif fe- 
re n tes e tapes de ['enlevement d'un gant. 

Sur la figure 5, on voit I'operateur 1 qui vient d'in- 
troduire sa main revetue d'un gant 3 a I'interieur de la 
botte d'enlevement 4. La pre-ventilation, qui se trouve 
a I'interieur de ladite boite, est alors arretee. De ce 
fait, il n'y a plus aucune depression durant un temps 
predetermine, ce qui evite que le gant ne se retourne 
sur la main. Lorsque I'operateur introduit sa main 
dans la boite, le faisceau 22 est interrompu, ce qui a 
pour effet de provoquer le changement de position du 
diaphragme 34 qui passe de la position O d'ouverture 
a la position F de fermeture. Le diaphragme 34 vient 
alors se placer doucement autour du poignet. La fer- 
meture de ce diaphragme 34 a pour effet d'assurer a 
I'interieur de la boite d'enlevement 4 un confinement 
de la depression d'air. L'electro-vanne 13 est fermee 
et I'obturateur 17 est en position 17B. Une valeur et 
un delai de fermeture predetermines du diaphragme 
34 provoque la mise en service de la puissance maxi- 
mum d'aspiration, c'est-a-dire de la puissance maxi- 
mum des moyens de depression. La depression est 
alors rapidement obtenue dans la chambre de de- 
pression 26 avec une etancheite assuree par la fer- 
meture du diaphragme 34. La depression creee dans 
la chambre 26 se propage a travers les perforations 
32 vers la chambre 28 de reception. Une depression 
plus importante apparaTt dans la zone du poignet de 
I'operateur par I'intermediaire de la paroi 30, plus per- 
foree au niveau du poignet 

Comme montre sur la figure 6, le diaphragme 
s'ouvre alors dans sa position intermedia ire I durant 
la periode de transition. La partie du gant qui est en 
contact avec le diaphragme 34 s'agrandit et va se pla- 
quer contre la peripheric ovale de I'entree de la botte 
d'enlevement 4. Cette dilatation du poignet du gant a 
pour effet d'isoler I'interieur de la botte d'enlevement 
4 par rapport a la partie exterieure de la machine. 
Sous I'effet de la difference de pression qui existe en- 
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tre les volumes d'aspiration dans la chambre 28 de re- 
ception et I'interieur du gant au niveau du poignet, la 
pression atmospherique penetre dans i'interieur du 
gant et va plaquer celui-ci sur la paroi perforee 30. De 
facon plus precise, le gant 3 s'ecarte progressive- 
ment de la paume de la main, puis du dos, et ensuite 
de chaque doigt. 

Sur la figure 7, le diaphragme 34 s'est totalement 
ouvert et se trouve done dans sa position d'ouverture 
0. L'operateur peut ainsi retirer sa main de la bofte 
d'enlevement 4. Ce geste est represents sur la figure 
par la main en traits mixtes. Le retrait de la main re- 
tablit le faisceau 22 qui provoque alors Inspiration du 
gant vers le receptacle. 

Sur la figure 8, on a represents cette aspiration 
du gant vers le receptacle. En effet, lorsque l'opera- 
teur a retire sa main, que le faisceau 22 a ete retabli, 
le moteur 38 permet de refermer I'opercule 5 afin 
d'assurer un meilleur confinement a I'interieur du dis- 
positif. L'obturateur 17 passe alors dans sa position 
17A afin de bloquer le passage 42 de la chambre de 
depression 26 et d'ouvrir le passage 40 de la chambre 
de reception 28. L'electrovanne 13 est alors ouverte, 
permettant le passage de I'air sous pression atmos- 
pherique vers la chambre de depression 26. Lair en- 
gouffre dans cette chambre de depression 26 va pe- 
netrer a i'interieur de la chambre de reception 28, gra- 
ce aux perforations de la paroi 30. Sous I 'effet de cet- 
te pression, le gant va s'introduire dans la canalisa- 
tion 1 0 et se diriger vers le receptacle, non represents 
sur la figure. 

Selon un mode de realisation de invention, et 
dans le but de faciliter I'aspiration du gant vers le re- 
ceptacle, la bofte d'enlevement 4 peut etre position- 
nee seion une legere inclinaison vers le bas en par- 
tant de I'entree de la bofte d'enlevement 4. 

La comma nde de fermeture de I'opercule 5 est 
temporisee pour permettre I'aspiration du gant Lors- 
que le gant est aspire. L'opercule 5 s'ouvre a nouveau 
pour permettre I' introduction d'un nouveau bras dans 
le dispositif. 

Sur la figure 9, on a represents le diagramme ' 
fonctionnel du precede utilise pour eniever les gants 
d'un bras d'un operateur. 

Le bloc 100 represente une sequence d'initialisa- 
tion f e'est-a-dire notamment de detection de la pre- 
sence d'un bras vetu d'un gant Le bloc 110 represen- 
te la sequence d'ouverture des opercules et de la 
mise en marche des moyens de preventilation pour 
eviter toute contamination de i'interieur vers I'exte- 
rieur de la machine. Le bloc 120 represente la se- 
quence de temporisation permettant la mise en place 
des mains gantees a I'interieur du dispositif. En 130, 
les prevent ilations sont arretees ; en 140, les dia- 
phragmes sont fermes ; en 150, les moyens de de- 
pression sont mis en marche pourcreerla depression 
a I'interieur de la bofte d'enlevement ; toute la sequen- 
ce d'ouverture en position intermediate de diaphgra- 



me et de decollement du gant s'effectue pendant cet- 
te sequence 150. Durant la sequence 160, les dia- 
phragmes s'ouvrent et la signalisation "retirer les 
mains" est aff ichee sur le tableau de signalisation du 

5 dispositif afin que l'operateur tienne compte de cetor- 
dre et retire ses mains du dispositif. Le bloc 1 70 re- 
presente la sequence d'evacuation du gant droit avec 
la mise en marche des moyens d'aspiration des 
gants ; le passage du premier gant est detects. Le 

w bloc 180 represente la sequence d'evacuation du 
gant gauche avec la detection de passage du second 
gant. En 190, 1 e dispositif est remis en etat, e'est-a- 
dire que les moyens pour aspirer les gants vers le re- 
ceptacle sont ar retes. Les opercules sont alors refer- 

15 mes. Dans le bloc 200, la preventilation est mise en 
marche et le nombre de gants presents dans le recep- 
tacle est compte. Si ce nombre de gants presents 
dans le receptacle n'atteint pas un nombre maximum 
pref bee, alors le procede peut etre reiterer et un se- 

20 cond operateur peut venir introduce ses mains dans 
le dispositif et le procede reprend a I'etape 100. Au 
contraire, si le nombre de gants attaint le nombre 
maximum prefixe, alors une signalisation apparaft, 
demandant le changement du receptacle, ou simple- 

25 ment le changement du sac en vinyl place a I'interieur 
du receptacle. Lorsque le receptacle a ete vide, le pro- 
cede peut §tre recommence a partir de la sequence 
100. 

Selon I'invention, la forme de la chambre 28 de 
30 reception a une forme representant grossierement un 
contour de main. De ce fait, et afin de simplif ier la fa- 
brication du dispositif, il est tout a fait possible de 
considerer le contour des mains comme ambidextre, 
e'est-a-dire que le contour de la main droite est iden- 
35 tique au contour de la main gauche. 

Selon un mode de realisation ameliore de I'inven- 
tion, un system e pour lacerer les gants est introdutt a 
I'entree du receptacle. En effet, les gants retires et as- 
pires de facon pneumatique, tel que decrit precedem- 
40 ment, contiennent des poches d'air. Le fait de lacerer 
ces gants, les viderait desdites poches d'air, ce qui 
permettrait le stockage d'un nombre plus important 
de gants pour un meme volume de receptacle. 

45 

Revendications 

1. Dispositif pour retirer un vetement de protection 
enf ile sur un membre du corps d'un utilisateur, ce 
so dispositif comprenant : 

- au moins une bofte (4) d'enlevement dudit 
vehement comportant une chambre (28) de re- 
ception dans laquelle est introduit le membre 
revfitu du vdtement, une chambre (26) de de- 

55 pression et une paroi (30) perforee situee en- 

tre lesdites chambres ; 

- des moyens (8) de depression pour creer 
une difference de pression dans la chambre 

6 
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de reception par rapport £ la pression norma- 
ls exterieure £ la boTte d'enievement ; 
• un receptacle (6), reli6 par une canalisation 
(10) a la chambre de reception, dans lequel 
sont stock6s les vdtements de protection reti- 
res ; et 

- des moyens (20, 22) de commande de la 
mise en marche/arrSt desdits moyens de de- 
pression, 

caracterise en ce qu'il comprend au moins un dia- 
phragme (34) de forme adaptable au contour du 
membre rev§tu du v§tement de protection et 
agissant par pression sur ledit membre pour as- 
surer une £tancheit6 de la boite d'enievement par 
rapport a I'exterieur, ledit diaphragme etant apte 
a prendre une plurality de positions. 

2. Dis positif selon la revend ication 1 , caracterise en 
ce que le diaphragme peut prendre trois posi- 
tions : 

- une position (F) de fermeture, dans laquelle 
il enserre le membre revdtu du vdtement de 
protection afin d'obtenir I'6tanch6it6 entre la 
boTte d'enievement et I'exterieur ; 

- une position (O) d'ouverture, dans laquelle 
il permet le passage du membre vers ou hors 
de la boTte d'enievement ; et 

- une position (I) intermediate de transition, 
dans laquelle il permet un passage contr6l6 
de I'air entre I'ext6rieur du membre et I'inte- 
rieur du vStement de protection. 

3. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 1 et 2, caracterise en ce qu'il comprend en 
outre des moyens pour aspirer les vdtements re- 
tires vers le receptacle. 

4. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 en 
ce que les moyens pour aspirer les vetements 
comportent un obturateur (1 7) amovible situ6 £ la 
jointure de la chambre de reception et de la ca- 
nalisation, et assurant dans une premiere posi- 
tion, une fermeture entre ladite chambre de re- 
ception et ladite canalisation et, dans une secon- 
de position, une ouverture entre lesdites cham- 
bre et canalisation. 

5. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 3 et 4, caracterise en ce que les moyens 
pour aspirer comportent en outre un opercule (5), 
commande par un moteur, permettant de fermer 
hermetiquement la boTte d'enievement lors de 
Inspiration des v&tements vers le receptacle. 

6. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 3 a 5, caracterise en ce que les moyens pour 
aspirer les vetements de protection comportent 
en outre une vanne (13) assurant un passage de 



I'air entre I'exterieur et la boTte d'enievement pour 
la mise a pression normale dans ladite boite. 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
5 tions 1 £ 6, caracterise en ce que la canalisation 
comporte, a son embouchure dans le receptacle, 
un compteur de vfitements permettant d'envoyer 
une information pour pr£venir lorsque le recepta- 
cle est plein. 
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